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Mot B 2,
PROGRAMME DE REGULATION DE O : / ’
) R Configuration du registre de direction de PORT A ---===-- {//

: Acces au registre TRISA (bank 1) /
BSF STATUS, RPO  :RPO= 1 %0

BCF STATUS, RP1  :RP1=0 /
» Configuration du registre de direction TRISA (TRISAi @ 0 > PORTAI en sortie et & 1 > PORTAI en entrée) /‘?
MmovLw .2x04.. TREA® xxxx xxo0d
MOVWF  TRISA
S mmm oo Configuration du CAN----=-cemmmcamaaaaao i
; C'om;.\'fumff'on du registre ADCON! (Exploiter le tableau de la page 13)
: ADFM = 1 justificafion a droite du résultat
: RAl sortie logique 5 R:%J Een’ri"ée, analogique
MOVLW  Lix.&&.. Ad Co ; b5
Nd: A xxx 4440 ,
MOVWF ADCON! g :1_/__, R4o analos
: Retour (bank 0) e, ‘Pﬁ'\ diacd
STATUS, RPO 5 gyl VPEEF+ «Vpb =gV
BCF STATUS, RP1 J“‘t“ o VeefF- = Vs =0y
; Configuration du registre ADCONO dnols (Exploiter le tableau de la page 12)
: ADCS1 et ADSCO="11 ; Oscillateur RC interne
; ADON = 1 Mise en service du CAN
 GO_DONE = 0 Conversion n'est pas encore lancée
movtw  Qx.CA. ABCONO ¢ #’& x x0xd —ipon-1
MOVWF  ADConNQ 0s¢ Mok ews c
S — CONVErsSioN-=--=====---mmemcmcmmeeee e > o e
; GO_DONE = 1 Lancement d'une conversion RC anterne Done =0
Start BSF ADCONO, 6O_DONE ; Déclenchement de la conversion
; Attendre la fin de conversion
Wait BTFsC ADCONO, GO_DONE ; Passage de GO_DONE de 10 - Fin de conversion
&0TO Wait
; Lecture du résultat
CALL CONV : Appel du sous programme CONV et stockage de la température
; B dans la case mémoire Val_ 6
MOVF Val_B8, W : Transférer Val_ © dans l'accumulateur W
MOVWF  Mem_T ; Mem_T est une mémoire de stockage temporaire
MOVLW  D'B0' : Transférer la valeur 50 dans l'accumulateur W

SUBWF Mem_T, W ; W= (Val_6-50)
BTFssS STATUS, C ; Test si résultat est positif
c0TO Chauff_On ; Saut vers la mise sous tension des résistances chauffantes
MovLw  DlEQ!. . Transférer la valeur 60 dans l'accumulateur W
SUBWF .™Mewm. T /W W= (Val_8-60)
BTFSC 5TJ¥.'!'.L&9.,C ; Test si résultat est négatif
POE«TE;I. A Résistances chauffantes pas alimentées
GOTQ-.. S e : Retour ala lecture de ©
Chauff_On BSF PORTA, 1 : Résistances chauffantes alimentées
cOTO Start

Tableau a compléter :

P( w) Q(VAR) S(VA) o

M1 . Pt : puissance active totale

| Qt : puissance réactive totale

. St : puissance apparente fotale

M2
Rch

Pt= Qt= St=
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