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2.1- Nom du montage a AO, :
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2.2- Tension U, en fonction de U;
(@ Ui//

Pour AOn , V4 = LA ok V- < *szza,(m"l" diviset, defonguom ow el de Sqort.. )

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

W= e RIS T, RasRe %)M,(4+40)u4 - ALy

. +Ka
2.3- Tension U, en fonction de la masse M ~

2.4- Intervalle [Uopin ; Uamax] de la tension U, qui correspond a la brioche acceptée :
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3.5- Fonction logique réalisée par I’ensemble { D, D>, Rg} :

3.6- Fonction réalisée par le bloc C
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Programme de contréle du systéme
ORG 0x000 ; Adresse de départ aprés Reset
GOTO Init

Sous-Programme d'interruption RBO

ORG 0x004 ; Adresse du sous-programme d’interruption
BCF INTCON, GIE ; Inhiber toutes les interruptions
BCF INTCON, INTF ; Inhiber 'interruption RB0

---Sauvegarde des regisires---
; Non étudiée
;-—-Décrémentation du Compteur_Brioches---

DECESZ. Compteur_Brioches

GOTO Restaur_Reg
; Commande de I'électroaimant de I'embrayage frein non étudiée
MOVLW 12 ; Préparation d'un nouveau paquet de 12 brioches

MOVWF Compteur_Brioches

;---Restauration des registres---
Restaur_Reg . Non émdiée

.ﬁE.TF ] E . Retour d'interruption

Programme principal

Init - BSF STATUS, RPO s Bk i
CLRF W TRISA ; PORTA en sortie
MoNLW. xkr.
MaoVWE TRIER : PORTB enfentrée) TRSR= x x xx X 1’1‘1

MOVLW 12 ; Initialisation du comptei
i MOVWF Compteur_Brioches
SP MOVLW 0x90 ; Validation de I'interruption RBO
BV MOVWF INTCON

MOVLW 0xCO0 ; Configuration de l'interruption RBO sur front 1
MOVWF OPTION_REG
BCF STATUS, RPO ; Bank 0

;—-Lecture de ['état de Ma et Ar---

Start BTFSC PORTB, 1 ° ; Lecture de RBI (Ma) et stockage de son état dans
BSF Etat_Ma, 0 ; le bit 0 d'une case-mémoire Etat Ma  j

1. 8 por P g ; Lecture de RB2 (A’

BTFSS PORTB, 1 e D B "
BCF Etat Ma, 0 = " FENTRW
EELC.  Pof (B‘“’i‘fge%{g;;-ﬂﬂml (850 de Elek M)
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B&F ...... Eblh, A—r 0 ; le bit d 'une case-mémoire Etat_Ar
BIESS.. E&&,
caM F it .E.\:RL A{' ; Complémentation de Ar
;-—-Evaluation de 'équatiop de la commande du morun N [KA= (A-l OU Ma) ET (NON Ar)]---

\/ Etat Mot, W ; Lecture de 'ancien état du moteur M WQ-E“G-L‘ No'h
IORWF &C.E Ha, W ;. Détermination du nouvel état de M W(.W 5 E\n‘: Ma ( KA =KA+Md
ANDWE.  Ebab.Ac W — : > W W AV Elak AT (1 = (kas M
MAVWE  Ekebamde > Ehk Mok < W o

;——-Rafraichissement de la sortie RA( commandant le moteir M---

MOVF Etat_Mot, W Btk _Mde
T
Mav.\l F ‘P@ R:TA ) NR -Iﬁnj;on de la sortie RAO commandant le moteur M

GLOTQ = Start ; Retouwr au
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