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Diagramme des interactions

e )

Température

)

Tableau descriptif des fonctions

(4pts)

Fonction de service Description
FPI Permettre a l'utilisateur de cultiver des plantes dans les meilleures conditions
FP2 Arroser les plantes
FP3 Maintenir une température convenable a l’intérieur de la serre
FC1 Etre alimenté en énergie électrique

( Tache2 >=<

Identification des solutions constructives

DD

(4pts)
Maintenir une AM&V Q{ .
température )g‘gé QML apteur
| convenable a N At wlevieuy.. LM 35DZ
DUintérieur de la serre LLQ Q&S@P\C’« /
: OX. 'QA Aérotherme
Géreruneserre H— = el XHhE... /
Systéme de
7 2-—_s
_’MTW’QQ « || Ouvrir les volets fransmission
e I E .. de mouvement
Fig. 4 /
_— Arroser ou irriguer Pompe
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Etude du mécanisme d’ouverture et fermeture des volets
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Compréhension de fonctionnement

DD

1. Tableau« 1 »-:

5 Gpts)
Représentation en 3D | Désignation de la liaison | Degrés de liberté Seprepiimnicigpan
en deux vues
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2. Tableau « 2 » : > (2 pts)
Mouvement de la poulie motrice Volet droit Volet gauche
Sens 1 — —_
Sens 2 N -
ens S P
3. Tableau « 3 »: /L (pt)
Forme de la courroie Nom Avantages
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4. Solutions pour tendre la courroie :
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Poulie réceptrice

v
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Poulie motrice

ZoneA

413%:».&5@\&9/@0\\“3/& ..... “xwm&wﬁpﬁy\‘%w ne&i&JQV\CQUQ'Q\uPQE\eP%
A_L?n‘aé\gvfceﬁ\«cew;nngqgme%WEPﬁaPZ%z A ipry

42.. &&XVWA&%A&(*\Q\QLD@@&%Q&KW&WM OO OIS D4 )

C Téache 3 )==< Représentation graphique X% /3 pts )
1- Représentation de la solution constructive. / Chape 6 (3 pts)
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1- Compléter le schéma de puissance. (3 pts)
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“Conditionnement et traitement du signal de la température | [EES

( Tachel >=C Etude du filtre
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C Tache3 >=( Programmation }( /10 ps )

1- Compléter 'organigramme i “‘;A* ‘ (6pts)
Initialisation }

—

. Aérotherme a l'arrét
. Volets fermés

~
v

/  Lecturede /

T.<.TM|N+2°C
Oui ) _ Non N\ ~
,l s T-.A...Tmm e

. NS el Non

. Démarrer I’Aérotherme

Fermer les volets :
4
Non - S _ Oui
r——fi' » T...>.TMAX =
Oui ] T __ Non

< TL.Tmax-2°C s G
£ W | ha. S - ° Ouvrir les volets

e  Fermer les volets ' . Arréter I'aérotherme
o _ Avréterlaérotherme | /
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; 2- routine de temporisation « tmpT» (4 pts)
;*****************************************************************************************
tmpT
Label Mnémonique Opérande Commentaire
MOVLW Val3 Charger W par la valeur Val3 /
MOVWF cmpteur3 Charger W dans cmpteur3 / /
b3 MOVLW Val2 Charger W par la valeur Val2 / 7
MOVWF cmpteur?2 Charger W dans cmpteur2 L/f
b2 MOVLW Vall Charger W par la valeur Vall /
MOVWF cmpteurl Charger W dans cmpteurl ]
12 DECFSZ cmpteurl,f Décrémenter cmpteurl- sauter si = 0
GOTO LA
DECFSZ cmpteur2,f Décrémenter cmpteur2- sauter si = 0
GOTO A .
DECFSZ cmpteur3,f Décrémenter cmpteur3- sauter si = 0
GOTO B Fysenaias
RETURN Retour au programme appellant .




