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Q.01. « Béte a cornes », . k/

Machine de
découpe a jet d’eau
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Q.02. Digramme des interactions et tableau des fonctions de service.

Normes
environnementales
et de sécurité
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Machine de
découpe a jet d’eau
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FC1 | Respecter les normes environnementales.

Fc2 |..Elte GA%@L% anee  dim sudonetlun
FC3 .@\mfu?w‘ len  worumen M sEandl ;

FC4 | Utiliser I'eau du réseau de I'eau potable.

FC5 | Etre esthétique.

FC6 | Utiliser I'énergie électrique du réseau électrique.

FC7 | Avoir une maintenance aisée

FC8 | Déminéraliser I'eau

FC9 | Garantir la sécurité de I'utilisateur
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Q.03. FAST relatif a la fonction « FT2 ». 2/ /2,00
FT2 : Générer le FT21 : Mettre I'huile 3 FT211 : Distribuer I'énergie électrique ) M e ]
jet d’eau haute pression HP alternative Neasiiy, VA e

FT212 : Convertir I'énergie électrique en vslun, - chna
énergie mécanique de rotation DLplead M A
FT213 : Convertir I'énergie mécanique de psﬂh{t& ol )
rotation en énergie hydraulique ndiinon . PH P

FT22 : Mettre I'eau a trés

haute pression THP

FT221 : Distribuer I'énergie hydraulique

(o]

FT23 : Mettre I'eau a trés
grande vitesse

FT222 : Convertir I'énergie hydraulique
huile en énergie hydraulique eau

__' Vf:(“\"\ AA ! ]
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FT223 : Accumuler I'eau a THP et Réguler
le flux dans la canalisation

r
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FT224 Amener I'eau a THP vers la téte de
découpe a jet d'eau
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Q.04. FAST relatif a la fonction « FT32 ».

FT32 : Assurer le

déplacement
suivant I'axe Y

FT321 : Commander le
mouvement de translation

(b bue ]
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du chariot Y

FT3211

: Détecter la position du chariot Y —LCM j (4 Y

FT3212 : Limiter le déplacement suivant
I'axe Y

gl

dZuis e
de Lo

FT3213 : Distribuer I'énergie électrique

—[ PontenH

|| FT322 : Entrainer le FT3221 : Convertir 'énergie électrique en _[ W sewn M Y 1
chariot Y en translation énergie mécanique de rotation ik
|| FT3222 : Adapter le mouvement de Tf&v\m 9—-\(
rotation _()_Me\ Cqualoe (62“ o -
|| FT3223 : Transformer le mouvement de QW Wk,(c ]’-{;4’
rotation en mouvement de translation - C
—| FT3224 : Guider le chariot Y en translation _[ Rails ]
Q.05. Nom et fonction des éléments de I'unité hydraulique. / p /5 (;’1 50
Repére Nom Fonction
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Q.06. Pression indiquée par I'élément 0V4, O 3 { /0,25
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Q.07. Schéma de céblage de puissance de l'intensifieur dans les deux positions travail. L : /1,00
Position travail a droite il
>
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ic1 - 1c3
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Position travail a gauche
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Q.08. Etat des clapets (Bloqué ou Passant) dans la position travail a droite. o 1/ /0,25
Clapet ic1 1C2 1C3 1C4
Etat Dlsane Pomaah Paphant W wm.e_’
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Q.09. Expression théorique de I'effort Fh en fonction de la pression de I'huile Ph@e{diamétres Detd. 0 1 ( /0,25
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Q.10. Expression théorique de I'effort Fe en fonction de la pression de I'eau Pe et du diamétre d. O L\/ /0,25
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Q.12. Calcul
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Q.13. Tableau des classes d’équivalence de I'unité de déplacement a 3 axes. A ( /1,50
ConehitiG Classes d’équivalence
CEO | CE1 | CE2 | CE3 | CE4 | CE5 | CE6 | CE7
Chassis 40 X
Vis 41 )(
Ecrou a billes 42 W
Poulie 62 ¥
Poulie 64 X
Poulie 65 .
Arbre 73 1S
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Q.14. Tableau des noms des liaisons et des mouvements possibles. T 0. ¥ ( /0,75
/
: Nom de la liaison Tx Ty Tz Rx Ry Rz
CE1- CE2 Welecoidole " X
CE2 - CE5 AR A
CE6 - CE7 SH AR K A
Q.15. Solution employée par le constructeur pour réaliser la liaison entre CE2 et CE4. 0, \ ( /0,25
L noulimenk & Tillenl NI ol Sm!\?w Lot Bl ILE
| | | |
Q.16. Schéma cinématique de I'unité de déplacement i 3 axes. ; O 3/ /0,5
Liaisons entre les classes d’équivalence CE1 et CE2 Liaisons entre les classes d'équivalence CE6 et CE7
N CES
CE6
444.‘?
£|'J ep
Q.17. Tableau relatif a la liaison entre I'arbre 73 et la poulie 64. @; }’ KIO,TS

Liaison entre Nom de la liaison MIP MAP

; Swdoce  GAUASI QL N XA+ aemdy
73 et 64 ntosliement CM%’&IJr S?.%L'ou p![;-.u o V Sl W ) bk
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Q.18. Dessin de I'arbre 73.
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Q.19. Calcul du déplacement dxaz (en mm) du chariot X pour un tour du moteur Mx £ T /0,25
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Q.21. Calcul du déplacement dyss (en mm) du chariot Y pour un tour du moteur MY. (On donne le rapport

global kg=0 073}
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Q.24. Calcul du couple Cmy (en N.m) développé par le moteur MY.
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Q.25. Valeur de la force électromotrice E (en V) et déductlon de la vitesse de rotation NmY (en tr{rnln}
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Q.26. Ca!cul dela puissance Pv {en W) développée par le moteur MY.
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Q.28. Pour Nmy = 2300 tr/min, calcul de la vitesse de rotation Nes {en tr/min) et de la wtessellnéalre Ves (en @ 10/0,50
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Q.30. Validation du moteur MY et justification
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