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[ Esclave d’adresse 01 : Variateur de vitesse du moteur de ’escalier 1

[l Esclave d’adresse 03 : Variateur de vitesse du moteur de ’escalier 2
f m | €] Esclave d’adresse 05 : Variateur de vitesse du moteur de I’escalier 3

[ Esclave d’adresse 07 : Variateur de vitesse du moteur de 1’escalier 4
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Parameétres lus ou écrits :

Vi ) O 1% yitesse présélectionnée (SP1) - B 2°™ vitesse présélectionnée (SP2)
h / A 3°®¢ vitesse présélectionnée (SP3) [ 4°™ vitesse présélectionnée (SP4)
Valeurs des paramétres lus ou écrits en Hz :

O SP1=0Hz X SP2=10Hz M SP3 =15 Hz [ SP4 =20 Hz
[0 SP1 =25 Hz 0 SP2 =100 Hz O SP3 =150 Hz [0 SP4 =200 Hz
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28me vitesse : 25 Hz = SP2 =25/0,1 = SP2 =250
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