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Q.01. Actigramme A-0. U 1,00 pt |
Mise en marche Consignes de commande

L’/f'(’/g‘g 1€ g /Mdﬂ e Configurations et réglages

7 i "

ﬁ M/WC— ;é ) WMMCWJWL, Z’/,WLZ:P%W Z}’/ Bruits, déchets / L/
| il fa% —

T Chariot matelasseur
i automatique

Q.02. Diagramme des interactions et tableau des fonctions de services. 2,50 pts

Table de
matelassage

Opérateur

Chariot matelasseur

Normes de
sécurité

automatique

Maintenance

extérieur

Fs Identification

FP

Fcl | Se déplacer aisément sur la table de matelassage.

Fc2 | S'adapter a la nature et aux dimensions du rouleau de tissu.

Fc3 | S'alimenter en énergie électrique du réseau.

> 2 o i " 'l_ g P
Fea | K Mf&@; IR Moemer de. Necwre il >
Fc5 | S'adaptera I’espace réservé au matelassage.

Fc6 ej}z_ﬁw& ~ (i o .4 y/ae%é[m,.

Fc7 | Résister aux agressions du milieu extérieur.
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Q.03. FAST partiel de la fonction « FT2 ». K
FT2 : Déplacer le FT21 : Acquérir les - [ R o
chariot matelasseur informations sur la — FT211: Mesurer la PDSItIOﬂ L/(}{/ % . .‘
suivant I'axe X position du chariot et la vitesse du chariot L
FT22: Entrainer en o B ) o
| mouvement les quatre .T_ FT221 : Distribuer I'énergie | | q/a/:(/
roues du chariot electrique L
FT222 : Convertir I'énergie m steur W )
| électrique et adapter . L ohes .
> I’énergie mécanique S HMQ/W"‘ QIJZ:‘J
o /) 7 , v i
| (& | ]
,f{ A Y FT223 : Transmettre le artin e
| '/ f - 2 2
f / mouvement aux poulies /e .. =
v d’entrainement P1 et P1’ '/ MJVM/" W
f'. ~
| | FT224 : Transmettre le el Cer- conmpes
mouvement de rotation aux L% e
quatre roues du chariot (/,M“/ —
-
__| FT23: Guider en . i
translation le chariot Roues/Rails de guidage
J
Q.04. FAST partiel de la fonction « FT5 ». 1,00 pt
:Dé N
FT5 : Découper une FT51 : Acquérir les il la .
feuille de tissu consignes de découpe présence du tissu et |a Capteurs
position du chariot J
|| FT52: Maintenir le FT521 : Distribuer 'énergie )
tissu électrique Carte de commande
FT522 : Convertir |'énergie ( /é&/“-ﬁ B
— électrique en énergie L& "Mf".‘. /
| mécanique de translation \ MLW =
.
. N
FT523 : Basculer vers o )
| 1avant Ia pince 2 Levier a contre poids
.

—| FT524 : Appuyer sur le tissu f';’m ce £
L
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Q.05. Calcul de la puissance maximale Pchmax (€n W) nécessaire pour déplacer le chariot. \ |O,25 pt l

E V2 4o o £C
. —_ J ! CAmare 77
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Q.06. Calcul du rendement global ng de la chaine de transmission du chariot.

- 0,367

“Z;: Oz'ﬂ{/rbx OZF‘_’)( ﬁzﬂc = O,ﬁ5x o’;jg.x 0, ;gg:,-

Q.07. Calcul de la puissance Pmumax (en W) que doit développer le moteur Mx dans ce cas.

2 e = _—chmer 79 _ B4, 54 W
| T # g, 767 -
o 0,2\
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Q.09. Calcul du rapport de transmission global rg de la chaine de transmission du chariot.

"/ c)/ >
L9 = Ly X Mpe = X FEr G2 =2r
74 e g dp

Q.10. Déduction de la vitesse de rotation Nmxmax (en tr/min) du moteur Mx dans ce cas.

JL0
7

M’”’”ﬂ’aﬂ, 22 A/A'n T B 4, 6 x ffif?a} j § = b/;ilgé/w’n

08. Calcul de la vitesse de rotation N (en tr/min) de la roue 1 qui correspond a la vitesse maximale Vehmax du chariot.  |0,25 pt

¥, . = Vel man 6o  _ 49

Q.11. Conformité du moteur Mx choisi par le constructeur et justification.

o o> W wgn \< N

0,50 pt |
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Q.12. Nom et fonction convenables des constituants du circuit électrique du dispositif de déplacement du \ébirf't 7’ > |0,75 pt

suivant I'axe X.

Composant Nom Fonction 5

o« pedowrdin_ | povm et I 8T Y cenll C

Bloc A ﬁ&:‘{q eMeun_ N w{ﬂw@"u j{l\. f(’/ﬂ/‘ym—— d//éﬁ’M@"L ks

Q.13. Tableau des caractéristiques convenables du réseau électrique 220V/380V-50Hz. 0,75 pt

Tension simple maximale (en V) Tension composée maximale (en V) Période (en ms)
A — : 20 R . T= .i = d 2 A
00x /1 = 344,42 |380x)y = 5344 |T75= ,i_ww

Q.14. La solution convenable pour réaliser le bloc A est :

Q.15. Les convertisseurs statiques convenables pour réaliser le variateur « VAR VIMIX » : 0,50 pt
&y | ~ 1 T 1 | _ e g
—t . b 4 .~ »| Condensateur —bl . 5 2‘ T L =——1 Wy \3
P ] !  f, Uvariables
Q.16. Schéma cinématique du systéme tendeur de la courroie crantée. 1,00 pt

Q.17. Nombre de tour nv de la vis 1 pour déplacer le galet 5 d’une distance Las =2 mm.
Z W 9 A

ny = Y% _— _%é;, = 0,4 o ¢
f} P>

Q.18. Dessin de 'écrou2en: A A_A

= Vue de gauche en coupe A-A.
= Vue de de dessus.
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Q.19. MOE et MOS du codeur incrémental Cdx. \\ [0,50 pt |
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Q.20. Période du signal issu de la voie A et Z (en ms), et calcul de la vitesse angulaire wedx du disque du codeur Cdx.

Période de la voie A (en ms) Période de la voie Z (en ms) Vitesse angulaire wcax (en rd/s)
2. . 27 2
Ta= 4')(/ .. Tz= *MY Zgé} ..... Wedx = e _5..:..__.._7——-—_:,
= o,a, mA = 400 m T x40 Y

Q.21. Déduction de la résolution R du codeur Cdx.

R = /2 — 4%9: 00 /ﬂﬂmﬁ/mi_ ;;! {

——

T% 0, 4

Q.22. Sens de rotation du disque du codeur.

Q.23. Expression et justification de la vitesse angulaire wei (en rd/s) en fonction de weax.

"
. . 2 , Z
ey = bl x T2 _ Wy o =2 = 4

Q.24. Expression de la vitesse de déplacement Ven (en m/s) du chariot matelasseur en fonction de wcdx, Zca et pci.
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Q.25. Déduction de la valeur de la vitesse réelle Ven (en m/s) de déplacement du chariot.

0,25 pt

Vel = U4y x Pea=Ders 7453, Hr WX AT
2 T P ﬂ"’
d )

\/C’%ﬂ = C)I A’qﬁ W‘/flﬁ j\‘ = \
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Q.26. Compatibilité de la vitesse de déplacement Ve avec la valeur annoncée dans le CdCF.
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Q.27. Identification de la nature de la transmission de mouvement (Adhérence ou Obstacle) des différents
composants de la chaine de transmission du chariot matelasseur.

Moteur Mx # Réducteur Rdx ==B» Poulies-courroies =P Roues/Rails Chariot

Q.28. Calcul de la vitesse de rotation du moteur Nmx (en tr/min) lorsque Ven = 0,5 m/s. Prendre rg = 0,22.

f

/

— 430,08 21/ mim 0,2

/]/’M)(g_ - 30, 1 Vel o ALy 542

7 2 e s T giZ ,;ﬁ-%b{o-a

Q.29. Expression de la vitesse de rotation Nms (en tr/min) en fonction g, p et fx (fx est |a fréquence (en Hz) des
tensions qui alimentent le moteur).

, A
Nomxy = /’LrQ) X sl
e L o~ f > ‘*;\

Q.30. Déduction de la valeur de la fréquence fx (en Hz) qui correspond a la vitesse de rotation Nmxi.

0,75 pt |

\

0,25 pt

= X /Vrmx i - :
Fo=- ff T A x &840 5,07 iy
60 (4 =g 6O x /4 ~o 04/ N

Q.31. Lavaleur de la fréquence fxm (en Hz) des tensions d’alimentations du moteur Mx (ul(t), u2(t), u3(t)).

; 9 - - 95
Iz L= T, = a5, o
¢ Trm %, 39x 40 ) vy € \\

Q.32. Comparaison des valeurs de fx et de fxm et conclusion.
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