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Organigramme a compléter
Initialisation
.
Initialisation du Pointeur et du compteur
INIT_POINT_COMPT
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Initialisation du Pointeur et du compteur
INIT_POINT_COMPT
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Contenu de I'adresse pointée par le
pointeur dans W
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Temporisation de 0,625 ms
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Programme & compléter

INITIALISATION » Déclarations des variables et des
constantes. (initialisation du
pointeur et du compteur

e Configuration RAO et RA1 du port A

en sorties. & \I\”‘J
e Transfert des données de
commutation de 'EEPROM \

(Adresses "2100;.,"a "210F.,")
vers la RAM (Adresses "ODp." G

"1 Cher”)
START
CALL INIT_POINT_COMPT ; Appel du sous-programme d'initialisation du pointeur et du
compteur,
LABEL1
MOVF INDF,W ; Contenu de I'adresse pointée dans W,
ANDLW 0x01 ; Masquer le bit b,
MOVWF PORTA ; Placer W dans le port A,
CALL TEMPO ; Appel du sous-programme de temporisation,
INCF FSR,f ; Incrémenter le POINTEUR,
DECFSZ COMPTEUR,f ; Décrémenter le compteur,
GOTO LABEL1 ; Si COMPTEUR est différent de zéro saut a LABEL1
CALL INIT_POINT_COMPT ; Sinon Appel du sous-programme d'initialisation du pointeur et
du compteur,
LABEL2
—1 ] -MeNELNdE, W
AbLw... Ox0%.
¢ Movw.E.... . PoR TA
& L TEMPO.
o
E ANCE....... . FSR, £
(%)
< NECFST. comeTeut,{
1 GuaTQ........ LARELL
0T START..
INIT_POINT_COMPT
MOVLW 0x10 ; Mettre |a taille des données de commutation dans W (104.,),
MOVWEF COMPTEUR ; initialisation du COMPTEUR,
MOVLW POINTEUR ; L'adresse du pointeur dans W,
MOVWF FSR ; initialisation du POINTEUR,
RETURN ; Fin de l'initialisation du POINTEUR et du COMPTEUR,
TEMPO
TEMPORISATION DE 0,625ms ; Temporisation de 0,635 ms

END ; Fin du programme.
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