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SEV 4 : Etude de la commande du frein /Q:L I DREP 06 I

Q31: Expression de I en fonction de U, Us et R :
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034: La fonction de transfert T s'écrit: T = U, S 7 ; avec f, o
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Argument de T (en radian) L . OO . 1 /2,. 5 |~ e 1 S
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036: L'expression de Uy en fonction de Uz et Us Jﬁ\f‘db DREP 07

038: Calcul des valeurs des seuils Uan_min et Uan_max de la tension Uy :
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039: Programme a contacts c{g}i ande du frein : )
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