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Proposition Vrai | Faux

Un systeme régulé est un systeme bouclé pour lequel la sortie poursuit une consigne variable. | []

X

Un systéme régulé est un systeéme bouclé qui maintient la sortie conforme a une consigne
fixe.

Le bloc A correspond a la chaine directe du systéme bouclé.

Le bloc B correspond a la chaine de retour du systeme bouclé.

La fonction de transfert en boucle fermée est : TTAB
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La fonction de transfert en boucle ouverte est: A + B
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